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第一部分第一部分第一部分第一部分  自动控制原理自动控制原理自动控制原理自动控制原理(必答题必答题必答题必答题,共共共共 100分分分分) 
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第二部分第二部分第二部分第二部分  选答题选答题选答题选答题 

一一一一.  选答题一选答题一选答题一选答题一  线性系统理论线性系统理论线性系统理论线性系统理论 (共共共共 50分分分分) ÿ���������	�
��
��� 
         ��

R�L ��������������J ��� !"��!#$%�B � !"��&'()*+,-./0!12+ mC 34�52+ eC
�678�#�9���:;<=>

   ?@ 20�A ?1A B!1�C8�DEFGHI, ?2A B!J�C8�DEFGHI, 
 KLMN*O�CPQC8RS�> 

yzzz

uuyyy

=++

+=++
•••

••••

23

265
 T*O�DEFGUVW,XY�Z*O�[\'�[]^',?15�A 

 _LT*O1`
















−
−

−
=

200

120

003

A
�DE!a1`

)(tΦ
,
(15�) 

           

二二二二.  选答题二选答题二选答题二选答题二  运动控制系统运动控制系统运动控制系统运动控制系统 (共共共共 50分分分分) bc def-ghijklmnopqrstu KW5.2PN = v V220UN = v
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三三三三.  选答题三选答题三选答题三选答题三  微机原理微机原理微机原理微机原理 (共共共共 50分分分分) 45678 9:8 ;<=> ?<@
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 IN  AX �s���B| LEA  SI ��s���H��C|MOV DX �AX�
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OUT  100H�AL 
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3£ « X=35H,Y=52H,¬­®¯MOV  AL, X  XOR  Y °,AL ±²³
A£35H§B£52H§C£ 67H§D£ 77H 

 

4£ «´µ SP=2000H¤AX=1234H¤¶¬­®¯ PUSH AX°¤SP· ŞS¹SPº±²»¼³ ¸ º
A£ 2002H ¤½¾H§B£ 2000H ¤¥©H§C£ 1FFEH ¤½¾H§
D£ 1FFEH ¤¥©H 

 ¿£ÀÁ Â ¥¿¥¦Ã ¤ÄÁ Â ¥ª©¿ÃÅ ¬­®¯ÆÇÈ  BL °¤ÀÁÅÄÁ ±²»¼³ ¸ ºÉ£ÀÁ Â Ê¥©¥Ã Å ÄÁ Â ¥ª©¿ÃË£ÀÁ Â ©¥Ê¥Ã Å ÄÁ Â ¥ª©¿ÃÌ£ÀÁ Â ©¥Ê¥Ã Å ÄÁ Â ªª©¿ÃÍ£ÀÁ Â ªªª¥Ã Å ÄÁ Â ¥ª©¿Ã¦£ÆÎ Â ¥ÅÏÇ Â ©©½ªÃ Å ÆÇ Â ½¾©¨Ã ÅÐÁ Â ¥¦ Å ¶¬­®¯ ÑÒÓÒ ÐÔÓÏÕ °¤ÏÇÅÆÇÅÐÁ ±²»¼³ ¸ ºÉ£ÏÇ Â ©©½©Ã Å ÆÇ Â ½¾©ÀÃ Å ÐÁ Â ¥¾Ë£ÏÇ Â ©©½©Ã Å ÆÇ Â ½¾©ÀÃ Å ÐÁ Â ¥¿Ì£ÏÇ Â ©©©ÒÃ Å ÆÇ Â ½¾©¦Ã Å ÐÁ Â ¥¿Í£ÏÇ Â ©©½¥Ã Å ÆÇ Â ½¾©ÊÃ Å ÐÁ Â ¥¿Ö£×ØÙ Ú̧Ù³ ½»Û Ê»º
1£®ÜÝÞ®¯ßàáâãä®¯å³æçèéêë

MOV  CS ìíêîîH ï éðëñò
C  BYTE PTR [2000H] ïéíëóôõ íðö

 ï é÷ë
MOV  BX, AX  éøë

MOV  [BP+SI] , AX ï éùëúû
  AXìüýúþ
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MOV  CLìî÷H 
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SHR   BX@CL 
MOV  DH@AH 
SHR   AX@CL 
SHL   DH@CL 
OR    BL@AB 
BX =            @AX =       
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