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 ��填空题填空题填空题填空题：：：：（共共共共 35分分分分，，，，每空每空每空每空 1分分分分） 

1. 击穿，电击穿，热击穿。 

2. 电流，多数，少数，电压，多数。 

3. 正向，反向，正向，正向，反向，反向。 

4. 频率响应，放大倍数，相移。 

5. 输出，反馈，输入。 

6. 1�0� 
7. （144）8。 

8. )( EDCBA ++•+ 。 

9. 开关，截止，饱和。逻辑门，触发器。 

10. 01001。 

11. 甲类，乙类，甲乙类，静态工作点 

12. 自激振荡。 
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（（（（10分分分分）））） 
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ZD  被反向击穿，使输出电压稳定， 
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ZD 不能被击穿，电路不能稳压。即
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（1） 由电路的直流通路可知，基极电位 VB取决于 VZ和 VBE， 

VB=VZ+VBE=5+0.7=5.7V 

IB=IR2-IR1= mA
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IC= β  IB=20*0.145=2.9mA 

VCE=VCC-ICRC-VZ=20-2.9*1-5=12.1V 

rbe=rbb’+(1+ β )
EI

mV26
=200+(1+20)

9.2

26
=388.3Ω  
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（2） 微变等效电路图略。 
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      1bi RR = 2bR ber ≈ ber =388.3Ω， 1== CO RR  kΩ  78（（（（25分分分分）））） 

（1） 该电路为单端输入、单端输出差分放大电路， 
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2: 当 vi1=10 mV时，差模信号为 vid=10 mV， 

共模信号为 vic= 5)(
2

1
21 =+ ii vv mV， 

         则输出电压为： 38.49)125.0(551022 =−×+×=+= VCicVDido AvAvv  mV ;<
（（（（10分分分分）））） =
1> 电压串联负反馈，且交直流兼有。 =
2> ?电压串联负反馈，则有： fi VV
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（（（（15分分分分）））） E
1F A1为一反相输入的比例运算电路，虽然其输出端的电压也经 A2反馈

到输入回路，由于引入的反馈形式为并联正反馈，但信号源内阻为零，

故不影响 A1组成的反相比例运算电路的电压增益，即有： 
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2H A2也组成反相输入比例运算电路，则有： 
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，由其表达式可见，当 1RR < 时， iR 为负电阻，

电路不稳定。所以，要求 1RR > ，才能使该电路稳定工作。 

 _`
（（（（15 分分分分））））电路功能为一个四位并行加、减运算电路。其中，被减数为

A4A3A2A1，减数为 D4D3D2D1。当 X=0时，B4B3B2B1= D4D3D2D1，电路实现

加法运算；当 X=1 时，B4B3B2B1= 1234 DDDD ，电路实现减法运算。C4=0

表示有借位信号。 ab
（（（（15分分分分）））） 

（1）JK 触发器的时钟信号为输入信号 CP，且为下降沿触发翻转，激励信

号 K1为高电平“1”，J1的取值由开关 S 的状态决定，复位信号 1DR 由 D触发器

的输出
2

Q 提供； 

D 触发器，因 nn QDQ ==+1 ，被接成计数型工作方式，其时钟信号由 Q1提

供，下降沿触发翻转，复位信号则由开关 S的状态提供。 

平时，开关 S 处于常闭状态，S’=J1= 2DR =0，一方面使 JK 触发器虽有 CP

输入，但始终保持 0状态不变；另一方面且使 D触发器复位为 0，从而解除了对

JK触发器的复位作用。 

开关 S一经按下，即刻断开，使 S’=J1= 2DR =1，随之解除了对第二个触发器

的复位作用，使两个触发器都进入工作状态。 

 

（2）开关 S一经按下，两个触发器都进入工作状态。JK触发器在 CP信号

的作用下，在 Q1端输出一个宽度 TW为 CP信号周期的单脉冲。对于 D触发器，

在 Q1下降沿出现后，其状态转换为 1，此时，由于
2

Q =0，反过来将 JK 触发器

状态强制为 0，使得在开关 S按下的整个时期内，JK触发器的状态不再转换。 

 


