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九、求 W（Z） 

     1、给 u，y的差分方程，求 W（Z） 

     2、给 W(S),求 W（Z） 

十、写出带死区的数字 PID 的位置式和增量式的控制算法，并说明两种算法的适

用范围 

十一、写出纹波最小拍设计的闭环传递函数的一般形式，并说明各项的含义。 

十二、单位负反馈系统，在速度输入下，稳态误差为一常数，分析当输入为单位

阶跃时的稳态误差 

 

以上试题来自 kaoyan.com 网友的回忆，仅供参考，纠错请发邮件至

suggest@kaoyan.com。 

 


